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Precision, rastreabilidad y repetibilidad,
claves del éxito del sistema haptico
de Battenberg

El disefio de un coche — desde su estilo exterior y sus colores, hasta el
confort interior — es una parte integral de la cadena de valor del automovil,
ya que es la base principal del valor percibido por los consumidores. Entre
los elementos del interior que influyen en el confort de un automovil se
encuentran las caracteristicas hapticas. Los consumidores valoran estas
caracteristicas por su impacto en la calidad de un automdévil, especialmente
en los controles de los sistemas de aire acondicionado, navegacion e
infoentretenimiento.

Baséandose en la robética de medicion, Battenberg pone a disposicion de todo
el mundo sistemas completos para pruebas operativas en experimentacion,
en camaras de pruebas climaticas en condiciones climaticas extremas,

en pruebas de cierre de linea en produccién y en mediciones del interior

de los vehiculos. El sistema es especialmente adecuado para medir las
caracteristicas hapticas de los coches y se vende a fabricantes de equipos
originales de automdviles, proveedores de primer nivel y otros integrantes de
la cadena de suministro de la industria automotriz.

El desafio

Battenberg ROBOTIC fue pionera en la robdtica de medicién, que consiste
en la ejecucion simultanea de funciones de medicidn, prueba y movimiento
mediante robots. Battenberg emplea la robdtica de medicion en combinacion
con robots, sensores y un paquete de software Battenberg RobFlow® para
realizar pruebas hapticas, por ejemplo, pruebas de sensaciones tactiles en
los elementos de control de un vehiculo.
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El sistema haptico de medicion
robdtica de Battenberg registra,
analiza y evalla las fuerzas

de actuacion y el torque en
tiempo real.


https://us.mitsubishielectric.com/fa/en

El sistema haptico de medicidn robodtica de Battenberg registra,
analiza y evalua las fuerzas de actuacion y los torques en tiempo
real. El software permite definir los movimientos y las funciones
de medicion, analisis y evaluacion, que luego ejecuta el robot.

El robot debe ser capaz de realizar curvas de trayectoria
complejas y movimientos controlados por fuerza-torque. Para
poder comparar los valores de las pruebas de los elementos de
control del coche en varias instalaciones mundiales, Battenberg
precisa un robot que ofrezca repetibilidad, rastreabilidad y alta
precision, incluyendo la capacidad de medir en milisegundos.
Ademas, el robot debe ser capaz de medir componentes en

un rango de temperatura que va desde los 40° bajo cero hasta
los 185°F, para garantizar que las pruebas hapticas puedan
ejecutarse en cada paso de la cadena de valor, desde la camara
climatica hasta el interior del coche.

La solucidn

Battenberg identifico sdlo dos fabricantes de robots que podrian
satisfacer sus necesidades, sin embargo, se descartd uno de ellos
porque sus robots no proporcionaban mediciones en milisegundos
y, por lo tanto, no aportarian la precision requerida.

Por consiguiente, el Ultimo sistema robético de medicion de
Battenberg incluye el robot vertical de seis ejes RV-7F de
Mitsubishi Electric y su controlador. Ademas de las mediciones
en milisegundos, también garantiza la precision con un control de
movimiento excepcional mediante el uso de un disefio de brazo
rigido y una trayectoria de avance. La serie de robots RV ofrece
una capacidad de carga util de 2 a 20 kg, con alcances de hasta
1,5m.

El robot de articulaciones multiples es capaz de imitar
movimientos humanos complejos, lo que permite medir, evaluar y
documentar caracteristicas como el desplazamiento de la fuerza,
los torques y los angulos. “Con los robots de Mitsubishi Electric,
no hay limitaciones en cuanto al tipo de datos de pruebas
hapticas que pueden obtener nuestros clientes’ afirma Ginther
Battenberg, Director General de Battenberg ROBOTIC L.P.

Las articulaciones giratorias y los engranajes de reduccion de
los robots de la serie RV de Mitsubishi Electric estan sellados
dentro de la estructura hueca del motor, lo que permite utilizarlos
en casi cualquier condicidon ambiental. Esta capacidad facilita

la comparacion de datos en cada paso de la cadena de valor,
incluyendo las camaras climaticas.

“Pensé en desarrollar equipos de
produccion con una filosofia diferente,
haciéndolos casi infinitamente
reconfigurables. De este modo, si

se necesita que la linea realice una
funcion diferente o incluso que fabrique
un producto totalmente distinto, se
podria hacer con los equipos existentes
de forma rapida y rentable.”

John Kodzis
— Presidente y Director General
IPSUMM




“Con los robots de Mitsubishi Electric, no hay
limitaciones en cuanto al tipo de datos de pruebas

hépticas que pueden obtener nuestros clientes.”

Giinther Battenberg
— Director General

Battenberg ROBOTIC L.P.

Los resultados

Los sistemas de la competencia para las pruebas hapticas requieren una
nueva maquina para cada producto. Incluso si el producto que se somete
a prueba es un vehiculo retirado del mercado, habria que reconstruir la
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maquina de pruebas utilizada para ese vehiculo cuando era nuevo. En ® Robot de la serie RV

cambio, Battenberg ofrece la flexibilidad de utilizar un Unico sistema para e Controlador CR750

diversas aplicaciones de medicion, lo que supone un considerable ahorro

de costos para los OEM y los proveedores. Beneficios del producto Battenberg

® Reduccion del tiempo de lanzamiento de un
nuevo coche

® Ahorro de costos para los OEM y los

Al mismo tiempo, se ahorran costos gracias a la rastreabilidad y
reproducibilidad del robot. Con los sistemas hapticos de la competencia,
los proveedores de primer nivel deben viajar entre multiples plantas de

todo el mundo para comparar la calidad y las condiciones de las pruebas proveedores
de un lugar a otro. Con el sistema haptico de Battenberg, los OEM y ® Aceptacion de los resultados objetivos de las
los proveedores simplemente comparten el programa. Los resultados pruebas por parte de los OEM

de las mediciones de Battenberg, reproducibles e independientes de la

ubicacién, también permiten la estandarizacién de las caracteristicas Ventajas de valor agregado de

de calidad, lo que supera los desafios de las evaluaciones de calidad Mitsubishi Electric

globales. “Eliminamos los obstaculos y estrechamos el vinculo entre los ® Repetibilidad de las secuencias de pruebas
proveedores y los fabricantes de equipos originales, comenta Battenberg. iterativas

Ademas del ahorro de costos, los sistemas hapticos de Battenberg ¢ Imitacion precisa de los movimientos humanos
también suponen un importante ahorro de tiempo, ya que reducen ® Resultados de las pruebas reproducibles

los plazos de lanzamiento de los productos. “Y, en el mercado ® Comparacion de resultados independiente
automovilistico, la disminucion del tiempo de lanzamiento de un nuevo de la ubicacién

vehiculo puede suponer una importante ventaja competitiva para los

fabricantes de automoviles”
“La precision, la rastreabilidad y la repetibilidad de los robots de Mitsubishi PASOS A SEGUIR
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