MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

@ for a greener tomorrow

MITSUBISHI ELECTRIC SERVO SYSTEM
MELSERVO-

Descripcion del producto
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Descripcion general del producto del servoamplificador de la Serie MR-J5

SERIE MR-J5
SERVO AMPLIFICADORES

La Serie MELSERVO-J5 ofrece tecnologia de punta,
rendimiento lider en la industria y funciones servo
avanzadas que permiten a los usuarios desbloquear el
potencial no utilizado en varias industrias. Conecte al
iQ-R los moédulos de movimiento CC-Link IE TSN para
configurar un sistema de alta velocidad y alta precision,
permitiendo al usuario innovacioén revolucionaria con
mantenimiento predictivo, ajuste rapido de la maquina,
tiempo de estabilizacion corto, alta resolucion del
codificador, etc.

BENEFICIOS CLAVE

8 Innovacién @ Funcionalidad

=l I Para la evolucion de las maquinas Para un inicio rapido de la

® Disefios compactos — Espacio compacto para m Sintonizacion de arranque instantaneo — TEl
controlar motores de hasta 10HP, con extensiéon de servoamplificador establece el rendimiento de velocidad
30HP para 2021. Monte varios controladores uno al lado del bucle y suprime la resonancia de la maquina en
del otro para minimizar el tamano del gabinete. aproximadamente 0,3 segundos a través del servo, bajo
m Ejes sincronos escalables — Cumpla con los requisitos orden. La maquina es capaz de funcionar suavemente
de cada eje para diversas aplicaciones de la industria, de manera instantanea una vez que el servo esta
desde un solo eje hasta un sistema muiltiple de 256 ejes. activado. La funcion One-Touch Tuning brinda un
Todos los médulos de movimiento se programan en un rendimiento mas ptimo con un ajuste de rendimiento
entorno unico de software cumpla con los requisitos adicional para reducir el tiempo de estabilizacion. No se
de cada eje para diversas aplicaciones de la industria, requiere experiencia de sintonizacion ya que los valores
desde un solo eje hasta un sistema mdiltiple de 256 ejes. de rendimiento se generan de forma automatica, lo que
Todos los médulos de movimiento se programan en un da como resultado una experiencia completamente
entorno Unico de software. libre de problemas al iniciar su maquina, reduciendo el
= Ejes muiltiples dentro de una unidad servo — Con tiempo y el esfuerzo de configuracion de la misma.
hasta tres ejes en una unidad servo, esto ayuda a m Control avanzado de supresién de vibraciones II™
reducir el consumo de energia y maximiza el espacio — Esta funcion patentada del sistema del servo de
con menos cableado. Mitsubishi Electric suprime eficazmente las vibraciones

tanto en la carga como en la base de la maquina a
frecuencias tan bajas como 100 Hz. Esta funcién mejora

Conectividad !a res.pue§t5.1 y la productividad en un mecanismo de
Para configuraciones flexibles de sistema inercia multiple.
® 1 Gbps CC-Link IE TSN based motion — CC-Link IE 3/ Mantenimiento
TSN es una red de comunicacion abierta basada en Para la pronta deteccion y diagnostico de fallas
Ethernet. Esta red de 1 Gbps permite la sincronizacion
de tiempo entre todos los dispositivos conectados e = Mantenimiento predictivo basado en servo — El servo
incluye servoamplificadores, médulos de movimiento, MR-J5 ofrece un mantenimiento predictivo impulsado
de loT en la industria de fabricacion. deterioro de los componentes mecanicos a través de
m Conectividad multi-red — EI MR-J5 es compatible con los cambios en los valores de friccion y vibracion, y
EtherCAT®, lo que permite un ciclo de comunicaicén genera una advertencia de fallo como recordatorio
de 125ps y una conexion de tren de pulsos a una antes de que ocurra cualquier interrupcion severa. Esto
frecuencia de 4 millones de pulsos / s. ayuda a mejorar el tiempo de funcionamiento de la

maquina, reduciendo fallas inesperadas y minimizando
el inventario de repuestos.



Descripcion general del producto del servoamplificador de la Serie MR-J5

@ : Soportado O : Futuro soporte planeado — : No soportado

pecificaciones de la
ente de energia

Interfaz de

Modelo e

200 VAC

Control de circuito
completamente

cerrado

de 0.1 kW hasta 3.5 kW

Capacidad

Se prevé un futuro lanzamiento I

Hasta 22 kW

400 VAG COLink IE TN o
Rl 200vac EtherCAT® °

MR-J5W3-G

200 VAC

De 0.2 kW hasta 0.4 kW]

de 0.1 kW hasta 3.5 kW Hasta 22 kW

200 VAC Tren de pulsos [ ]
400 VAC Voliaje analogico O

0.1 kW 1.0 kW

Notas: Los servoamplificadores de 200 VAC son compatibles con la entrada de la fuente de energia DC como estandar.

Los ser

solo son con un

(tipo de salida diferencial de fase A/B/Z), utilice servoamplificadores MR-J5-G-RJ/MR-J5-A-RJ.
EtherCAT® esta soportado por los servoamplificadores MR-J5-G-N1/MR-J5W2-G-N1/MR-J5W3-G-N1.

Simple converter (option)

Especificaciones de la fuente
de energias

200 VAC

Capacidad
(kW)

Servoamplificadores
conectableso

De 1 hasta 6 unidades

serial de dos hilos. Para los codificadores seriales de cuatro hilos y los codificadores de interfaz de tren de pulsos

Compatible con MR-J5-G/MR-J5W2-G/MR-J5W3-G/MR-J5-A

Serie MELSEC iQ-R

Numero maximo de ejes de control

Ciclo minimo de operacién (*1)
Velocidad de comunicacion
Interfaz de mando

Entorno de ingenieria

Método de programacion
Modo de control

Control de posicionamiento

Proceso de aceleracion / desaceleracion

Control manual

Funciones que cambian los detalles
del control

Método de rastreo

Funcién auxiliar

RD78GH (Disponible préximamente)

RD78GHV: 128 ejes
RD78GHW: 256 ejes

RD78G

RD78G4: 4 ejes
RD78G8: 8 ejes
RD78G16: 16 ejes
RD78G32: 32 ejes
RD78G64: 64 ejes

10 kW

31.25 [ps]

62.5 [us] (Préximamente soportados)

1 Gbps

CC-Link IETSN

MELSOFT GX Works3

CPU PLC: Escala, FBD/LD, lenguaje ST
Médulo de movimiento: Lenguaje ST

Control de posicionamiento
Control simultaneo
Control de la camara

Interpolacion lineal
Interpolacion circular

Aceleracion / desaceleracion trapezoidal

Velocidad de cambio de aceleracion / desaceleracion con respecto al tiempo
Método fijo de aceleracion / desaceleracion

Operacion JOG

Cambio del valor actual

Cambio del valor limite de torsion
Cambio de velocidad

Cambio de posicion del objetivo
Anular

Cambio en el tiempo de aceleracion/desaceleracion

Método piloto de rastreo
Método de conjunto de datos

Detencion forzada

Historial de eventos

Sonda de contacto
Encendido/apagado del servo
Control de posicion absoluta
Monitoreo de los datos del servo
Sensores de sobreviaje por hardware
Registro de datos

Sensores de sobreviaje por software
Emulador de esclavo

Nota: El ciclo minimo de operacion varia de acuerdo al modelo y al nimero de ejes de control.
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